Gug Aktarimi 1



Elektronik Guc Aktarim




Elektronik Gug Elemanlari

Gii¢ Depolama: Batarya(Akii)

Elektronik Gii¢ Yonetimi: Power Distribution Panel(PDP), Motor Controller, VRM,
Kablolar

Aktuatérler: Electric Motor, Compressor, Piston






Batarya (Aku)

Kimyasal — Elektrik
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FRC’de SLA (Sealed Lead Acid) tipi
12V 17.2-18 Ah (Ampere hour) batarya
kullanilir,

Ampere Hour bir bataryanin bir saat
boyunca saglayabilecegi akimi ifade
eder.

Tipik bir FRC akiisii i¢cin %100 sarjda
voltmetrede 13.5 volt verir.

Sarj edilecegi zaman da en fazla 6 A
(Amper)’de sarj eden sarj aletleri
kullanilmalidir.




Breakerlar1 robotun sigortasi gibi

B re a ke rI a r diisiinebilirsiniz. Belirli bir akimin tistiinde
elektrigin gecmesini engelleyerek
ekipmanlarin ya da PDP’nin zarar gérmesini
engeller.

' ‘ Robot tizerinde 2 farkli breaker var
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FroTTsowN SosE . Marine Circuit Breaker: 120 A {izeri
elektrik akiminda robotu devre disi
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birakir, ayrica robotun agma kapama

diigmesi gorevini goriir

Bicak breakerlar: Daha diisiik
degerlerde olup Motor, RoboRIO gibi
ekipmanlar korur.




PDP Robotun butiin elemanlarina
akiiden gelen elektrigi aktaran

cihazdir ayrica bir sigorta paneli

gorevini de goriir. Biitiin ekipmanlara

12V gii¢ verip motor, RoboRIO, VRM

ve diger ekipmanlarin baglanmasi icin
farkli breakerlar takilir. Ayrica giic
alan cihazlarin ne kadar akim
cektigini O6lcen sensorleri de

mevcuttur.




VRM PDP’nin Radyo, Raspberry Pi
gibi diger ekipmanlar icin 5V ya da
12V elektrik veren kiiciik
versiyonudur. Fakat PDP gibi

breakerlar1 yoktur ctinkii zaten
PDP’deki 20A’lik breaker’a bagl.



Motor Controller

PDP’den aldig elektrigi
RoboRIO’dan gelen sinyallere gore
iletim stiresini azaltip arttirarak voltaji
ayarlayip motorlara saglar. Bu da
motorun hiz ve yoniiniin
ayarlanabilirligini saglar.



Aktuatorler

Elektrigin Eyleme Aktariimasi



Elektrik Motorlari

Normal DC Motor




Pnomatik Pistonlar

Picture Representation

Symbol

ISO Designation

Actuators
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Double Acting




Mekanik Gii¢ Aktarim %



Mekanik Gug Aktariminin Nedenleri

1 - Aktuator’den gelen hareketin hiz veya kuvvet bakimindan uygun olmamasi
2 - Hareketin istenen dogrultuda olmamasi
3 - Aktuator’iin pozisyonunun istenen bolgede olmamasi

4 - Tek bir aktuator’den birden fazla hareket elde edilmek istenmesi



Mekanik Gug Elemanlari

Barlar
Disliler (Rediiktor/Gearbox)

Kayislar/Kasnak/Zincir/Kablo/Cikrik/Makara



Bar

Fixed Pivot Fixed Pivot



https://en.wikipedia.org/wiki/Four-bar_linkage
https://en.wikipedia.org/wiki/Four-bar_linkage

angingeringtoolbox.com

Disliler
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Worm Gear Internal Gear




Hareketi donme yoniint degistirerek
paralelindeki bir baska mile aktarir.
Hareketin devir ya da torkunu
degistirebilir.




Konik Disli

Birbirlerine bagli iki koninin kesit
alanlarindan olusur.

Hareketi 90° aciya aktarabilir.




Helis Disli

Standart dislilerden farkli olarak dis
gecislerinde kuvvette oynamaya
neden olmaz. Daha stabil bir kuvvet
gerektiren sistemlerde kullanilir.




Gavus Disli

Dislere gelen eksenel yiikler
birbirlerini karsilikli olarak dengeler
ve bu nedenle milde eksenel yiik
yaratmaz. Biytik radyal ytiklerin
aktarilmasinda kullanilir.



Kremayer Disli

Kremayer dislide standart bir dislinin
bagli oldugu disler diiz bir
yiizeydedir. Boylece donme hareketi
dogrusal harekete cevrilir.




Solucan Disli

Solucan disli hareketi yiiksek bir
rediiksiyon oraniyla 90° kaydirir.

Bu cesit bir disliler tek bir taraftan
dondiriilebilir. Siz karar vermedikce
geri donmezler. Bu da solucan disliyi
ving sistemlerinde kullanilmaya

uygun yapar.



I Dislli

Peyk dislisi (Planetary Gear), Disli
Kaplinleri gibi rediiksiyon sistemlerin

yapiminda kullanilir




Reduktor Nedir?

Motorun iirettigi tork ve devirin
kullamim amaclarimiza gore
dizenlenmesini, birden fazla
motorun tek bir safta
baglanmasini saglayan dislilerden
olusan bir sistem.

Tork: Bir cismin donme hareketinin arkasindaki kuvvet.
Devir: Kelime anlamiyla donmedir fakat motor devri gibi
kullanimlarda motorun saftinin dakikada kac tur
dondugunun sayisidir.




Gerginlik Bazl
(Tension)

Gerginlik (Tension) tek yéne dogru
uygulanabilen bir kuvvettir. Bu
nedenle gerginlik kullanan ¢ogu giic
aktarim sistemi iki yonden de baglanti
saglar.




Kayislar ve Kasnaklar

Es merkezli olmayan kasnaklarda ise
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Diiz baglama Ters baglama

Kasnaklar Gzerinde herhangi iki noktanin yerdegistirme-
si egit olacagindan; N, ve N, kasnaklarin tur sayilar, r,
ve r, kasnaklarin yaricaplar olmak izere,

Ny.2rr, = N, .2nr,
Ny.rg = N,.r, olacaktir.
Buradan c¢ikan sonug ise kasnaklarin tursayilarinin yari-

caplaniyla ters orantili olmasidir. Yani kicuk kasnak cok
tur atarken, yaricapi biyuk kasnak az tur atar.

Kasnaklar birbirine zincir veya kayis ile diiz bagl ise ma-
karalar ayni yonde, ters bagli ise zit yonde doner.




Zincirler ve Zincir Dislileri




